
FROX Leica Tour 2024
vom 20. bis 29. Februar



Schrägmessen
AP20 + GS18T/I 
HxGN GeoCloud

Leica IMU 



Leica 
Captivate



Übersicht CS

 CS35
 CS30
 CS20



Captivate V8.x

 NEU: Leica Captivate Subscription
 Leica Captivate ist nun als Stand-Alone-Software verfügbar und 

kann damit auf PC+Tablet installiert werden
 Alle Apps verfügbar
 Laufzeit 1 Jahr 



Captivate V8.x

 NEU: Symbol für Neigungsinitialisierungsanzeige
 „Ladebalken“ AP20



Captivate V8.x

 NEU: Email - Datenversand



Temporärer
Speicher

Website ist 7 Tage
verfügbar

Datei wird
nach 7 Tagen

entfernt
Export Datei

Virus-
Scan Spam Filter

Download link 
per Email 
versendet

Klick auf
Download link

Datei
Download

Captivate V8.x

 NEU: Email – Datenversand  => WORKFLOW



GeoCloud Drive
SOLUTION WORKFLOW

Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud



Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud



Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud
 Ansicht Leica Captivate



Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud
 Ansicht Leica Captivate



Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud



Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud



+ 1 zusätzlicher Benutzer

Data Extension

+ 100 GB zusätzlichen Speicher

+ 25 GB zusätzlicher Speicher

User Extension

Erweiterung der GeoCloud

Erweiterung der GeoCloud

HxGN GeoCloud
GeoCloud Drive

Hauptartikel GeoCloud Core

1 Benutzer (Admin)

25 GB Speicher

Captivate V8.3

 NEU: HxGN GeoCloud

270,-€

135,-€

135,-€ 

Staffelmodell



Leica 
AP20

GS18 T/I



Schräg messen
Ihr Werkzeug für Leica GNSS-Lösungen

Neigungskompensation – Kalibrierungsfrei und immun gegenüber 
magnetische Störeinflüssen

Feld-Software

Leica GS18 I

Leica GS18 T

Leica GS18 I GNSS (visuelle Positionierung)Leica GS18 T GNSS



Neigungskompensation
Automatische Lotstabhöhe

Eindeutige Ziel-Identifizierung
Feld-Software

Schräg messen
Ihr Werkzeug für Leica Totalstationen & MultiStation

Leica AP20 AutoPole Leica TS16/TS60/MS60 + AP20 AutoPole * TS13 + AP20 H / AP20 ID         



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Sofort verdeckte Punkte
messen

 Weniger Stationierungen 
bedeutet weniger 
Zeitaufwand

 Weniger 
Nachbearbeitung im Büro 
und somit schneller zum 
Ziel

„…und schon wieder 
sind ein paar Ecken 

verdeckt…“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Sofort einsatzbereit
 Schwer erreichbare 

Punkte einfacher 
erfassen

 Höhere 
Arbeitssicherheit

„…Scheibenkleister…hab 
meine Gummistiefel 

vergessen…“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Keine Ablesefehler
 Keine Übertragungsfehler
 Keine Eingabefehler

 Höchster Komfort und 
Sicherheit mit automatische 
Lotstabhöhe

„ab wann wurde die 
falsche Lotstabhöhe 

eingetragen…“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Erreichbarkeit !!!
 Schnelligkeit !!!
 Sicherheit !!!

„Wie soll ich denn da 
jetzt sicher 

hinkommen ?“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Einfach Abstecken 
und dem Pfeil folgen

 Kein iteratives 
Annähern mehr –
sofort orientiert

 Kopfüber halten mit 
kurzen 
Speziallotstäben für 
Leica AP20

„Mist….das andere Links und 
noch mal 3 cm kürzer!...

„Geht das auch 
genauer?“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

„…da steht mal wieder 
ein Fahrzeug im Weg…“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Höhere 
Zuverlässigkeit beim 
Einsatz von mehreren 
Messtrupps

 Einfache Auswahl 
und Aktivierung in der 
Feld-Software

 Unabhängig vom 
verwendeten Prisma

„…habe ich wirklich mein 
Prisma angemessen?“



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

 Nachweis / Beweissicherung 
per Foto

 Messen im Bild
 Im Feld oder Büro Auswerten

„Wie soll ich denn 
den Nachweis 

erbringen, dass das 
schon so war…?“

Leica GS18 I



Auswertung in Echtzeit mit Leica Captivate
auf dem Controller 
ODER 
mit Leica Infinity im Büro

Genauigkeit
Abhängig  u.a. von der Überlappung 
(Geschwindigkeit) + Korrekturdatendienst
 Relative Genauigkeit meistens in mm-Bereich…
 Absolute Genauigkeit,  Typisch:  2D 2-4 cm, 3D 3-5 cm

Ähnlich wie der Einsatz von UAV / Drohnen 
in der Vermessung.
Fotogrammetrische Auswertung mit 
Bündelblockausgleichung

Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

Leica Infinity
Punktwolken erstellen aus Bildern für z.B:
 Volumenberechnung
 Orthofotos
 …



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

„Wie soll ich denn 
den Nachweis 

erbringen, dass das 
schon so war…?“

Q3D = 
0,0025m

 Messen im Bild mit 
Leica Infinity

 …oder: ein Bild sagt 
mehr als 1000 
Punkte!

1001



Leica IMU 
Technik



Schräg messen
Viel schneller und doch ganz genau

Leica 
Geosystems

Die Evolution der 
GNSS-Gesamtlösung

Hardware
GS16

2017 2020

+ IMU + Kamera
GS18 T GS18 I



Mit
~75
%

Ohne
~25%

Neigungs-
Kompensation

Zuverlässigkeit

Neigungskompensation

IMU
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Beschleunigungssensor

Jeder Sensor hat einen 
internen Fehler

* IMU = inertial measurement unit
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* IMU = inertial measurement unit

Jeder Sensor hat einen 
internen Fehler



Temperatur-
änderung

Zeit

Stress



Kalibrierung über den 
gesamten 

Temperaturbereich
 12 h

Die Genauigkeit 
um das 7-fache 

verbessert

Drehtisch mit 
40 IMU

Modulen

 Nach Norden orientiert,
um den Einfluss der 
Erdrotation auf das 

Gyroskop einzuschätzen

1.000.000 SFR
-40° bis +40°



Separates Gehäuse
für die IMU 

(gegen äußere 
Einflüsse)

IMU ist stabil im 
GS18-Gehäuse 

eingebaut

Während der 
Produktion

Kein nachträglicher 
Anbau



Überprüfung, ob 
die Montage 

korrekt 
durchgeführt 

wurde

Dadurch erhält 
JEDE IMU eine 

individuelle 
Kalibrierung



IP68 Verifizierung
6 – Staubdicht
8 – Wasserdicht

Nach der Produktion 
wird JEDER Sensor 

auf die entsprechende 
Schutzklasse getestet



Temperatur-
änderung

Zeit

Stress

Drehtisch Algorithmus

20 timessecond
Schätzung der IMU Bias 

Kalibrierung
Stabiler 
Einbau

Zitat: „Nichts, was wir tun ist ein 
Zufall“ 

Alles hier scheint ziemlich kompliziert zu sein.
Alles ist irgendwie miteinander verbunden. 



Warum betreibt 
Leica Geosystems 

diesen großen 
Aufwand?



right- when it has to be

Vielen Dank!

„Überzeugen Sie
sich jetzt hier 

Live bei uns…“ 


